rostic

Kullanici Kilavuzu
V1.0

www.rortech.com.tr



rostick V1.0

3 I C 1 S PPPPPPPPTPPPPPRE 3
D oW Vol =Yg q ¥ | = o USSR 4
IR D 1o 4 T= 1 1 o DT PP O PO PPPR PO 4
I T o1V ol <P PP RSN 4

R I = 1V (o] o - | ST P PO P RSP PPTPORPPPOUOt 4
100 B - Tot 2 10 o] o = U TV P POV 4
3.2.2. SOFE BUTONIAT «.eeieiieeeie ettt ettt ettt et e st e e st e st e s bt e e sabe e e sabeesabeeeneeesareeennnes 4

3.3 ANANTATIATN et sttt et et ettt et e sbe e saeesaeeea 5
O o - [ o Y1) 0 =t o 1] =T PR 5

I TR =Y o TP 5
3.6. ICSP KONNEKEOIT «.uvveiiieeeiieeeiee ettt ettt ettt st et e st e st e e sabe e sbe e e sabeesabeesbeeesabaeebbeesnteesasaeesanes 5
3.7 R ANICI-VEIICT 1ttt ettt ettt e sab e e st e e sab e e s bt e e sab e e sabeesnteesabeeesbaeesabeesaneeesanes 5

A, GUIG tteeeute ettt ettt ettt et e b e e s bt eh et e a et et e e bt e bt e e bt e eu et et e e bt e bt e b et eh et eaE e e bt e ebeeeh e e eateeabeeabe e beeabeeeneeenteenrean 5
O o1 =T OO TSP PSR P PRSP TPPTUPRUPPROUONt 5
I o T=0- 0] =T o o - TSP 6
5.1. Programlayici Arduinonun hazirlanmast........cccueeeeeeciiieiecciiiee ettt eee e e et e e e eaaaeeeeanes 6
5.2. ICSP (izerinden Rostick’e program yUKIENMESi........c.eeeiecuiiiiiiiiiie et 8
(ST = oYU 1 =Y PPN 12

Roro | Kullanici Kilavuzu



rostick V1.0
1. Giris

Rostick, Atmega328 tabanli, programlanabilir bir uzaktan kumandadir. Uzerinde bulunan
dahili 2.4 Ghz RF alici-verici sayesinde dogrudan uygun frekanstaki alici cihazlarla iletisim
kurabilir. Rostick Uzerinde bulunan analog ve dijital giris elemanlarinin tamami
programlanabilirdir. Ergonomik yapisi, tek elle tim elemanlara erigsebilme imkani
saglamaktadir. Simetrik tasarimi sayesinde hem sag el, hem de sol el ile kullanima
uygundur. Rostick Uzerinde bulunan Atmega328 islemcisi icerisinde Arduino Nano
bootloader’t yuklidir. Bu sayede ICSP pinleri Gzerinden Arduino IDE kullanilarak kolayca
programlanabilmektedir. Rostick 2xAAA ince kalem pil ile galismaktadir. Dasik akim tiketimi

sayesinde uzun pil dmru saglamaktadir.
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2. Pin Aciklamalari

Argli,lrl]no Atm;?na328 Agiklama
DO PDO UART (Rx)
D1 PD1 UART (Tx)
D2 PD2 Buton-Yukari
D3 PD3 Buton-Sag
D4 PD4 Buton-Asagi
D5 PD5 Buton-2
D6 PD6 Buton-Sol
D7 PD7 Buton-1
D8 PBO Joystick Buton
D9 PB1 NRF24L01 (CE)
D10 PB2 NRF24L01 (CSN)
D11 PB3 MOSI
D12 PB4 MISO
D13 PB5 SCK
D14/A0 PCO Joystick Y Ekseni
D15/A1 PC1 Joystick X Ekseni
D16/A2 PC2 Switch-2
D17/A3 PC3 Switch-1
D18/A4 PC4 SDA
D19/A5 PC5 SCL/ Led
A6 ADC6 Pot-2
A7 ADC7 Pot-1
3. Donanim

Rostick, alici cihazlari kontrol etmeniz i¢in analog ve dijital giris elemanlarina sahiptir.

3.1. Joystick

Rostick Uzerinde 2 eksenli analog bir joystick bulunmaktadir. X ve Y eksenlerinde yapilan
hareketler O - 3.3V arasi bir gerilim seviyesinde mikroiglemci tarafindan okunabilmektedir. X
ekseni degeri Atmega328’in PC1/D15/A1 pininden, Y ekseni degeri PC0/D14/A0 pininden 10-
bitlik c¢cozundrlikte okunabilmektedir. Ayrica joystick altina yerlestirilmis bir push buton
bulunmaktadir (bkz. 3.2.1. Tact Butonlar)

3.2. Butonlar

Rostick Uzerinde 7 adet programlanabilir push buton bulunmaktadir. Butonlarin tamami
Atmega328 mikroislemcisinin dahili pull-up direnglerini kullanmaktadir. Butonlara basildigi
durumda LOW, birakildidi durumda HIGH bilgisi okunmaktadir.

3.2.1. Tact Butonlar

Buton-1 Atmega328’in PD7/D7 pinine, Buton-2 PD5/D5 pinine, Joystick butonu ise PBO/D8
pinine baghdir.

3.2.2. Soft Butonlar

Buton-Yukari Atmega328’in PD2/D2 pinine, Buton-Asagi PD4/D4 pinine, Buton-Sag PD3/D3
pinine, PD6/D6 pinine baglidir.

Roro | Kullanici Kilavuzu



rostick V1.0

3.3. Anahtarlar

3 adet kaydirmali anahtar bulunmaktadir. Bunlardan On-Off anahtari pil ile regulatdr devresi
arasindi baglantiy1 acip kapatmaktadir. Switch-1 Atmega328’in PC3/D17/A3 pinine, Switch-2
ise PC2/D16/A2 pinine baghdir. Anahtarlar 1 konumundayken devreyi tamamlamakta ve LOW
bilgisi okunmakta, 0 konumundayken acik devre olmakta ve HIGH bilgisi okunmaktadir.

3.4. Potansiyometreler

Potansiyometreler 0 - 3.3V arasi ¢ikis gerilimine sahiptir. Pot-1 degeri Atmega328’in ADC7/A7
pininden, Pot-2 degeri ADC6/A6 pininden okunmaktadir.

3.5. Led

Rostick Uzerinde 1 adet programlanabilir led bulunmaktadir. Mavi renkli bu led Atmega328'in
PC5/D19/A5 pinine baglidir. Bu pinden HIGH bilgisi génderildiginde led yanmakta, LOW bilgisi
gonderildiginde ise sonmektedir.

3.6. ICSP Konnektori

ICSP  konnektori  kullanilarak  Rostick, harici  bir  programlayici  Gzerinden
programlanabilmektedir. Bunun yani sira SPI baglanti noktalari ile farkli uygulamalar
geligtiriimesine de olanak saglamaktadir.

(D12)MISO
(D13)SCK
RESET

vCcC
MOSI(D11)
GND

3.7. RF Alici-Verici

Rostick kumanda, alici cihazlarla haberlesmek icin nRF24L01 entegresini kullanmaktadir.
nRF24L01, dinya ¢apinda 2.4 — 2.5 GHz ISM bandinda ¢alisan tek ¢ipli bir radyo alici-
vericisidir. Akim tiketimi cok dusiktir. -6dBm ¢ikis gliciinde yalnizca 9,0mA ve RX modunda
12,3mA akim ¢gekmektedir. NRF24L01 Atmega328 mikroiglemcisi ile SPI arabirimi araciligiyla
haberlesmektedir. Cikis gucl, frekans kanallari ve protokol kurulumu, SPI arabirimi
araciligiyla kolayca programlanabilmektedir. nRF24L01 Tx/Rx modu secici pini CE,
Atmega328’in PB1/D9 pinine, SPI ¢ip segici pini CSN, PB2/D10 pinine baghdir. Gerekli
kutiphaneler kullanilarak alici cihazlarla kolaylikla iletisim saglanabilmektedir. Rostick igin
gerekli kituphaneleri indirmek icin tiklayiniz.

4. Guc

4.1. Piller

Rostick, 2xAAA ince kalem pil ile calismaktadir. Regulator devresi, besleme gerilimini 3.3V
seviyesinde sabit tutmaktadir. Akim tlketimi yaklasik 20mA’dir. Rostick Gzerinde sarj devresi
bulunmamaktadir. Bu nedenle garjli pil kullaniimasi tavsiye edilmez.
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5. Programlama

Rostick, Gzerinde bulunan Atmega328 mikroislemcisi icerisinde Arduino Nano bootloaderi
yukli  olarak  gelmektedir. Bu sayede Arduino IDE kullanilarak  kolayca
programlanabilmektedir. Rostick Gizerinde dahili bir usb-serial dénustirici yoktur. Fakat harici
bir programlayici kullanilarak ICSP (zerinden programlanabilmektedir. ICSP (zerinden
programlamak igin Arduino Uno, Nano, Mega vb. bir karti programlayici olarak kullanmaniz
gerekmektedir. Rostick 6rnek kodunu indirmek icin tiklayiniz.

5.1. Programlayici Arduinonun hazirlanmasi

Gerekli Malzemeler

-Arduino Uno (Nano, Mega vb. olabilir)
-6xErkek-Erkek jumper kablo
-Usb kablosu

1) https://www.arduino.cc/en/software web sayfasi Gzerinden igletim sisteminize uygun glncel
Arduino IDE surimand indirin ve kurun.

2) Programlayici olarak kullanacaginiz Arduinoyu bilgisayariniza baglayin.

3) Arduino IDE uygulamasini galigtirin ve ArduinolSP 6rnegini agin. Dosya — Ornekler —
11.ArduinolSP — ArduinolSP

ArduinolSP | Arduino IDE 2.0.2 Dahili érnekler — O X
Dosya Dizenle Eskiz Araglar Ya 01.Basics >
Yeni Eskiz Ctrl+N 02 Digital 4
Yeni Uzak Eskiz ~ Alt+Ctrl+N 03.Analog >
AG... Ctrl+0 04.Communication > o
Eskiz Defteri > 05.Control >
Ornekler > 06.Sensors >
Kapat Ctrl+W 07.Display >
Kaydet Ctrl+S 08 Strings 3
Farkh Kaydet...  Ctrl+Shift+S 09.UsB 4
Tercihler.. Ctrl+ Comma 10.StarterKit_BasicKit >

11.ArduinoISP > ArduinolSP

Gelismis 4 .
Arduino Uno Omekleri
Cik Ctrl+Q EEPROM s
13 ' Ethernet 4
14 Firmata 4
15
16 Keyboard 4
17 LiquidCrystal >
18 sD »
19
SPI »
20
21 Servo >
22 SoftwareSerial 4
; Stepper > Satir 1, Siitun 1 UTF-8  # Arduino Uno - COM3 3

Roro | Kullanici Kilavuzu n


https://drive.google.com/file/d/1yB_7Ov1GIJ4jfqKewAxig5EXUsbS0Xzc/view?usp=share_link
https://www.arduino.cc/en/software

rostick V1.0

4) Araclar menisunden kart ve port seciminizi yaptiktan sonra Programlayici segenegini
“AVRISP mkll” olarak secin. Araclar — Programlayici — AVRISP mkil|

ArduinolSP | Arduino IDE 2.0.2 — O X
Dosya Diizenle Eskiz Araclar Yardim
crome mendt o
Eskizi Arsivle
ArduinolSPin¢ Kuttphaneleri Yonet... Ctrl+Shift+1 o
1 Seri Port Ekrani Ctrl+Shift+M
2
3 Seri Gizici
4 w . "
Kart: "Arduino Uno 4
5
Port: "COM3" 4
6
7 Kart Bilgisini Al
8
9 WIiFi101 / WiFiNINA Firmware Gincelleyici
1o SSL K&k Sertifikalarini Yikle
1 AVRISP
12 Programlayici: "AVRISP mkiIl* 4
v AVRISP mkll
13 Bootloader' Yikle m
14 Arduino Gemma
15 Arduino as ISP
16 Arduino as ISP (ATmega32U4)
17
18 ArduinolSP
19 ArduinolSP.org
20 Atmel JTAGICE3 (ISP mode)
21
25 Atmel JTAGICE3 (JTAG mode)

Atmel STK500 development board

é
4
e}
D

e Eskiz Araglar Yardim

¥ Arduino Uno

W NNV A WwWN

B R R
w N RO

Cikis =5
Sketch uses 4354 bytes (13%) of program storage space. Maximum is 32256 bytes.
Global variables use 482 bytes (23%) of dynamic memory, leaving 1566 bytes for local variables. Maxij

(@ Yukleme bitti X

UTF-8 ¥ Arduino Uno-COM3 (22 B

Satir 1, Siitun 1
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5.2. ICSP uzerinden Rostick’e program yiiklenmesi

1) Programlayici Arduino ve Rostick arasindaki kablo baglantisini resimde gosterildigi sekilde
yapin. Ardindan Arduino’yu usb kablosu ile bilgisayara baglayin.

Arduino”

2) Blink 6rnegini agin. Dosya — Ornekler — 01.Basics — Blink

Yeni Eskiz

Ag...

Eskiz Defteri
Ornekler
Kapat
Kaydet

Tercihler...
Geligmis

Cik

Yeni Uzak Eskiz

Farkl Kaydet...

Blink | Arduino IDE 2.0.2

Dosya Duzenle Eskiz Araclar

Ctrl+N
Alt+Ctrl+N
Ctrl+O

Ctrl+W
Ctrl+S
Ctrl+Shift+S

Ctrl+Comma

Ctrl+Q

Yal

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

Dahili srnekler
01.Basics
02.Digital
03.Analog
04.Communication
05.Control
06.Sensors
07.Display
08.5trings

09.USB
10.StarterKit_BasicKit
11.ArduinoISP

Arduino Nano Omekleri
EEPROM

Ethernet

Firmata

Keyboard

LiquidCrystal

SD

SPI

Servo

SoftwareSerial

Stepper

AnalogReadSerial

BareMinimum

Blink
DigitalReadSerial
Fade

ReadAnalogVoltage

Satir 1, Situn 1 UTF-8 ¥ Arduino Nano - COM3 Q)
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3) Rostick Gizerindeki ledi yakip sondirmek igin “LED_BUILTIN” degerlerini 19 ile degistirin.

Blink | Arduino IDE 2.0.2 — O X
Dosya Duzenle Eskiz Araclar Yardim
¢ Arduino Nano
Blink.ino
17 modified 8 Sep 2016
18 by Colby Newman
19
20 This example code is in the public domain.
21
22 https://www.arduino.cc/en/Tutorial/BuiltInExamples/Blink
23 /
24
25 the setup function runs once when you press reset or power the board
26 void setup() {
27 initialize digital pin LED_BUILTIN as an output.
28 pinMode (LED_BUILTIN, OUTPUT);
29}
30
31 / the loop function runs over and over again forever
32 void loop() { -
33 digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); / turn the LED on (HIGH is the voltage level)
34 delay(1060); / wait for a second
35 digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW); turn the LED off by making the voltage LOW
36 delay(1e60); wait for a second
37}
38

& slink no IDE 2.02
Dosya Diizenle Eskiz Araclar Yardim
¢ Arduino Nano
Blink.ino
17 modified 8 Sep 2016
18 by Colby Newman
19
20 This example code is in the public domain.
21
22 https://www.arduino.cc/en/Tutorial/BuiltInExamples/Blink
23 /
24
25 // the setup function runs once when y
26 void setup() {
27 initialize digital pin LED_BUILTIN as an output
28 pinMode(19, OUTPUT);
29}
3e
31 the loop function runs over and over again forever
32 void loop() {
33 digitalWrite(19, HIGH); turn the LED on (HIGH is the voltage level)
34 delay(1e60); wait for a second
35 digitalWrite(19, LOW); // turn the LED off by making
36 delay(1060); wait for a second
37}
38

power the board

the voltage LOW

UTF-8 % Arduino Nano - COM3

n1
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4) Araclar menusundeki secimleri resimde gosterildigi sekilde yaptiktan sonra “Programlayici”
secenegdini Arduino as ISP olarak secin. Programlayici kullanarak ylkleme yapilacaginda
kart seceneginde, programlanmak istenen hedef kart yani Rostick (Arduino Nano) secilmelidir.
(Kart: Arduino Nano, islemci: Atmega328P, Port: COMx, Programlayici: Arduino as ISP)

w Blin rduino .0. -
(& Blink | Arduino IDE 2.0.2 O X

Dosya Dizenle Eskiz Araclar Yardim

otk pmendt o
Eskizi Arsivle
Blink.ino Kiittiphaneleri Yénet... Ctrl+Shift+1 -

17 Seri Port Ekrani Ctrl+Shift+M
18 Seri Cizici
19
20 Kart: "Arduino Nano” >
21

Port: "COM3" 4
22
23 Kart Bilgisini Al
24
25 WiFi101 / WiFiNINA Firmware Guncelleyici
26 voi SSL Kok Sertifikalanini Yukle
27 0 R AVR ISP

rocessor
28 P AVRISP mkil
29 } Programlayici: "Arduino as ISP" >
Ard G

3e Bootloader' Yiikle rauine Hemma
31 v Arduino as ISP

32 void loop() { Arduino as ISP (ATmega32U4)

33 digitalWrite(19, HIGH);

ArduinolsP
34 delay(1000); rane
35 digitalWrite(19, LOW); ArduinolSP.org
36 delay(1000); Atmel JTAGICE3 (ISP mode)
37} Atmel JTAGICE3 (JTAG mode)
38 H

Atmel STK500 development board

— ]

5) Kodu Rostick’e yuklemek igcin Taslak mendusu igerisinden Programlayiciyr Kullanarak
Yukle secenegine tiklayin veya Ctrl+Shift+U kisayolunu kullanin.

Blink | Arduino IDE 2.0.2 — O X
Dosya Duzenle Eskiz Araclar Yardim
pearie/bele o
Yiikle Ctrl+U
Blink.ing Ayarla ve Yukle o

17 Programlayici Kullanarak Yiikle Ctrl+Shift+U

18 Derlenmis Dosyay Disa Aktar Alt+Ctrl+S

19

28 Debug icin Optimize et

21 . e

2 Eskiz Klasériint Goster Alt+Ctrl+K

23 Kittphane Ekle »

24 Dosya Ekle...

5 PP ———E————

26 void setup() {

27

28 pinMode(19, OUTPUT);

29}

30

31

32 void loop() {

33 digitalWrite(19, HIGH);

34 delay(1060);

35 digitalWrite(19, LOW);

36 delay(1e60);

37}

Satir 38, Situn 1 UTF-8 ¥ Arduino Nano - COM3 [

Roro | Kullanici Kilavuzu



rostick V1.0

6) YUlkleme islemi tamamlandiktan sonra Rostick tizerindeki mavi led 1000ms aralikla yanip
s6nmeye bagslayacaktir.

w Blin rduino .0. -
& Blink | Arduino IDE 2.0.2 O X

Dosya Diizenle Eskiz Araclar Yardim

Blink.ino

17

18

19

2e

21

22

23

24

25

26 void setup() {

27

28 pinMode(19, OUTPUT);
29} -

Cikis =5
Sketch uses 924 bytes (3%) of program storage space. Maximum is 30720 bytes.
Global variables use 9 bytes (8%) of dynamic memory, leaving 2039 bytes for local variables. Maximum

@ Yukleme bitti X

Satir 38, Siitun 1 UTF-8  $ Arduino Nano - COM3 (22 B
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6. Boyutlar

118,00

;

S rﬂ.JH AR e

12,80

Olgiiler milimetre (mm) cinsinden verilmistir.
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